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Chapitre IV : ACTIONNEURS 

1.1 PRÉACTIONNEUR 
C’est un organe capable de réaliser la commande d’un actionneur. 
Il distribue à l’actionneur un courant fort tout en étant commandé par un courant électrique faible 
provenant de la partie commande. Il est intégré à la partie opérative ou à l’interface et dimensionné 
en fonction de l’énergie demandée par l’actionneur. 
Exemples : 

- relais : Un relais électromécanique est un organe électrique permettant de dissocier la partie 
puissance de la partie commande : il permet l'ouverture et la fermeture d'un circuit électrique par un 
second circuit complètement isolé (isolation galvanique) et pouvant avoir des propriétés différentes. 
Un relais est composé principalement d'un électroaimant qui, lorsqu'il est alimenté, transmet une 
force à un système de commutation électrique : les contacts. 

 

 

-contacteur : Un contacteur est un appareil électrotechnique destiné à établir ou interrompre le 
passage du courant, à partir d'une commande électrique ou pneumatique. Il a la même fonction 
qu'un relais électromécanique, sauf que ses contacts sont prévus pour supporter 
un courant beaucoup plus important1. 

Des contacteurs sont utilisés afin d'alimenter des moteurs industriels de grande puissance (plus 
de 50 kW) et en général des consommateurs de fortes puissances. Ils possèdent un pouvoir de 
coupure important2 

 

 
 
1.2. ACTIONNEUR 

 
Il engendre un phénomène physique à partir de l’énergie qu’il reçoit comme par exemple : 
- Lumière à partir d’un courant électrique (diode électroluminescente, lampe...). 
- Sons à partir d’un courant électrique (vibreur, avertisseur sonore...). 
- Champ magnétique à partir d’un courant électrique (électro aimant). 
- Rayonnement infra-rouge à partir d’un courant électrique (diode émissive infra-rouge). 
- Chaleur à partir d’un courant électrique (résistance chauffante). 
- Mouvement à partir d’un courant électrique (moteur électrique). 
- Mouvement à partir d’un fluide sous pression (cas d’un vérin pneumatique ou hydraulique). 

 

https://fr.wikipedia.org/wiki/Isolation_galvanique
https://fr.wikipedia.org/wiki/Appareillage_%C3%A9lectrique
https://fr.wikipedia.org/wiki/Relais_%C3%A9lectrom%C3%A9canique
https://fr.wikipedia.org/wiki/Contact_%C3%A9lectrique
https://fr.wikipedia.org/wiki/Courant_%C3%A9lectrique#Intensit%C3%A9_du_courant
https://fr.wikipedia.org/wiki/Contacteur#cite_note-AEH-1
https://fr.wikipedia.org/wiki/Watt
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2- FONCTION ET CLASSIFICATION DES ACTIONNEURS  

 
 L’actionneur est l’élément moteur de la chaîne d’action. Alimenté en énergie de puissance par 

son préactionneur, il fait fonctionner l’effecteur. Remarque : L’actionneur est choisi en fonction 

du préactionneur, c’est-à-dire : 
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Rappel : 1 bar = 1 daN / cm² ≈ 105 Pa 

 

4-5- Taux de charge 

Pour être certain d’utiliser le vérin dans de bonnes conditions, on définit le taux de charge t. C’est un 

paramètre qui tient compte à la fois des effets de la contre-pression et des frottements internes ; son 

emploi élimine les risques de broutements (vibrations). 

Taux de charge t =
s

ech

F
F arg

 

Avec Fcharge : effort à vaincre pour déplacer la charge ; 

et Fs : poussée théorique (p.S) 

En pratique : 0,5 ≤ taux de charge t ≤ 0,75. 

Le taux de 0,5 est usuel. 
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